
1. Âû÷èñëèòå êðèâîëèíåéíûé èíòåãðàë ïåðâîãî ðîäà
∫

Γ(x+ y) ds, ãäå Γ � ãðà-
íèöà òðåóãîëüíèêà ñ âåðøèíàìè (0; 0), (0; 1) è (1; 0).

2. Âû÷èñëèòå êðèâîëèíåéíûé èíòåãðàë ïåðâîãî ðîäà
∫

Γ xy ds, ãäå Γ � ÷åòâåðòü
ýëëèïñà, ëåæàùàÿ â I êâàäðàíòå.

3. Âû÷èñëèòå êðèâîëèíåéíûé èíòåãðàë ïåðâîãî ðîäà
∫

Γ

√
x2 + y2 ds, ãäå Γ �

îêðóæíîñòü x2 + y2 = ax.

4. Âû÷èñëèòå êðèâîëèíåéíûé èíòåãðàë ïåðâîãî ðîäà
∫

Γ
z2

x2+y2 ds, ãäå Γ � ïåð-

âûé âèòîê âèíòîâîé ëèíèè x(t) = a cos t, y(t) = a sin t, z(t) = bt.

5. Âû÷èñëèòå êðèâîëèíåéíûé èíòåãðàë âòîðîãî ðîäà
∫

Γ cos y dx − sin y dy, ãäå
Γ � îòðåçîê ïðÿìîé y = −x, x ∈ [−2; 2], â íàïðàâëåíèè âîçðàñòàíèÿ x.

6. Âû÷èñëèòå êðèâîëèíåéíûé èíòåãðàë âòîðîãî ðîäà
∫

Γ(4x+5y) dx+(2x−y) dy,
ãäå Γ � îòðåçîê îò òî÷êè A(1;−9) äî B(4;−3).

7. Âû÷èñëèòå êðèâîëèíåéíûé èíòåãðàë âòîðîãî ðîäà
∫

Γ y
2 dx + x2 dy, ãäå Γ �

âåðõíÿÿ ïîëîâèíà ýëëèïñà x(t) = a cos t, y(t) = b sin t â íàïðàâëåíèè âîçðàñ-
òàíèÿ t.

8. Âû÷èñëèòå êðèâîëèíåéíûé èíòåãðàë âòîðîãî ðîäà
∫

Γ
dy+dx
|x|+|y| , ãäå Γ � ãðàíèöà

êâàäðàòà ñ âåðøèíàìè (1; 0), (0; 1) è (−1; 0).

9. Âû÷èñëèòå êðèâîëèíåéíûé èíòåãðàë âòîðîãî ðîäà
∫

Γ(ex sin y−y) dx+(ex cos y−
1) dy, ãäå Γ � ãðàíèöà îáëàñòè x2 + y2 < ax, y > 0.

10. Âû÷èñëèòå êðèâîëèíåéíûé èíòåãðàë âòîðîãî ðîäà
∫

Γ x dx+y2 dy−z3 dz, ãäå
Γ � äóãà (êàêîé-òî) êðèâîé ñ íà÷àëîì â òî÷êå A(−1; 0; 2) è êîíöîì â òî÷êå
B(0; 1;−2).


